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Przemystowy Instytut Motoryzac)i

Jachranka, 27-28.11.2024 r.
II KONFERENCJA NAUKOWO-TECHNICZNA

POJAZDY AUTONOMICZNE

Wojskowy Instytut Techniki
Pancernej | Samochodowaj

- wyzwania oraz szanse dla gospodarki i obronnosci panstwa

27.11.2024 r.

Rejestracija uczestnikow

Sesja otwarcia
Powitanie godci:
Witold Luty - Dyrektor tukasiewicz — PIMOT
Michat Ceremuga - Dyrektor WITPIS
Wystapienia powitaine gogcl honorowych
Prezentacia instytutfw:
Witold Luty = Dyrektor tukasiewicz — PIMOT
Michat Ceremuga - Dyrektor WITPIS
Referaty inauguracyjne:
Artur Dubrawski - Carnegie Mellon University
plk. Tomasz Zaremba - Departament Innowacji, MON
Przerwa kawowa

Sesja I - posterowo-technologiczna

POSTERY

-

Macie] Osiewicz  (bukasiewicz - Instytul  Lotnictwa): systeméw

przeciwoblodzeniowych w bezzalogowych lotach transportowych

Pawet Harnatkiewicz (KOMES/ Wolskowy Instytut Techniki Pancernej | Samochodowej): Wplyw
parametréw metody Rainflow na spasdb wyliczania liczhy cykli | spostb wyodrebnienia skladnikdw
historli obclgtenia o zmienne] amplitudzie w opisie poligonowych pomiardw eksploatacyjnych
pojazdow specialnych

Leszek Muslk [KOMES/! Wojskowy Instytut Techniki Pancermej | Samochodowej): Badania
terenowe jake podstawa wyznaczenia cddzialyward dia obliczef wytrzymatedci doradnej
| zmeczeniowej kenstrukeji nosnej sub-ramy pod zabudowe go pojazdu spec |
dia uzytku cywilnego

Arkadiusz Zateski (Politechnika Slaska): Optymalizacja parametryczna liniowego bozyska kulko-
wego I crberopunktowym potaczeniem w kolumnie kierowniczej Steer-by-wire za pomocy algo-
rytmu genetycznego

Artur Moradewicz (Lukasiewicz - Instytut Elektrotechniki} :  Zintegrowany uklad napgdowy
wspdipracujacy 2 indukcyjnym systemem zasilania bezprzewodowego

Patryk Dombrowski (bukasiewicz — Przemystowy Instytut Motoryzecii): Realizacia funkcji
jezdnych w pajazdach autonomicznych

Michat Nowickl (Palitechnika Poznadska): Autonomia tazikéw w kosmosie

Michal Wendeker (Autonomy Now sp. 2 0.0.); Nowa generacja Systermdw autonomicznych -
Przeglad systemdw Al rozwijanych w Automotive | Defence

Krzysztof Podkowski (SIMCREATEC) : Modulowa platforma EAGLE, jako baza dla budowy
pojazddw specjalistycznych, w tym autonomicznych | zdalnie sterowanych

Jaroslaw Stepien (WiRan sp. z o.o.):  Czujniki radarowe | optyczne na pojazdach

Dariusz Butka (CYBID $p. 7 o.0. &p. k.): Autonomizacis pojardu szynowego - techniczne
aspekty prototypowego sterowania tramwajem

Andrzej Debowskl (Wojskowa Akademia Techniczna im. laroslawa Dabrowskiego) @ Pojazdy
w skali, jako narzedzie testowania algorytméw pojazdéw o wysokim stopniu automatyzeci

Rafal Kurianowicz (Lukasiewicz - Instytut Technik Innowacyjnych EMAG): Rola i zadania
Instytutu tukasiewicz — EMAG

Wyzwania

POKAZ TECHNOLOGII POJAZDOW

bukasiewicz — Przemysiowy Instytut Motoryzacii: Platforma badewcza do badaf ukiadbw aute-
matyzacji pojazdow

tukasiewicz — Prremystowy Instytut Motoryzacii: Platforma Autonomiczng Wsparcia Opera-
cyjnego PAWO

Wajskowy Instytut Techniki Pancernej i Samochodowej: KUNA

STEKDP S_A. | Wojskewy Instytut Techniki Panceme] | Samochodowe): TAERD

SIMCREATEC: eWan

tukasiewicz - Przemysbowy Instytut Automatyki | Pomiardw PLAP: PIAP HUNTER i PIAP [BIS
Aptiv Services Poland 5. A.: Samachéd pokazowo-testowy: BMW X xDrived

13:00-14:00 Przerwa cbhiadowa

PROGRAM KONFERENCII

14:00-15:40 Sesja IT - plenarna

(moderator: dr hab. inz. prof. IES Wojoech Wach)

Wojclech Wach (Instytut Ekspertyz Sadowych w Krakowie): Wyzwania rekonstrukc)l wypadiodw
drogowych w dabie raawansowane] automatyzacji

Jakub Farys {Pc-lsk:l Zwigzek Przemysiu Motoryzacyjnego): Pojazdy Autonomiczne - oczekiwania
a rzeczywistosd

Slawomir Lewandowski (Ministerstwo Infrastruktury) : Formalne i organizacyjne uwarunkowania
wdrazania automatyzacji na drogach w Polsce

Michat Burtowy (Michat Burtowy Kancelaria Adwokacka):
autonomizacji ruchu pojazdow?

Jakubr Makowski (tukasiewicz - Przemyslowy Instytut Moteryzacji): Uklady awtomatyzujace
jazde w Swietle badar homologacyjnych

Michat Wrdblewski (Lukasiewicz - Instytut Innowaci | Technelogil TTECH):Czy  Polki i Polecy
boja sie samechoddw autonomicznych? Wyniki badan llosciowych | jakosciowych nad spobeczng
akceptacy technologii

Marcin Koziarz (Urzad Miejski w Jaworznie): Droga Miasta Jaworzna do transportu zautomaty-
ZOWanEgo

Co wiemy o prawne| stronie

15:40-15:50 Przerwa kawowa
15:50-17:30  Sesja III - plenarna

Grzegorz Slaski (Politechnika Pozranska): Ewolucla rell toréw testowych w rozwoju systeméw
ADAS | CAVs: przyklady, wyzwania, metodyi wskainiki oceny

Konrad Malek (Lukasiewicz — Preemysbowy Instytut Hutnryzaql] System autonomii dia bezzalo-
gowyeh pojazddw ladowych: Dusl-use w 2 yeh | yeh

Michat Poloficzyk {Autonomous Systems sp. 2z 0.0.): Techmolegia w  systemie  autonomii
Patryk Szwajkowskl {Lukasiewicz — Przemysiowy Instytut Motoryzacjl): Proces mapowania drég
i tworzenia baz danych scenariuszy drogowych na potrzeby modeli Al do detekeji proeszkdd
przez pojazdy zautomatyzowane

Fiotr Bando (Aptiv Services Poland 5.A.);: Laserowe oko samochodu  autonomicznego -
wyzwania oraz zalety technologil infrared verrtical Cavity Surface Emitting Laser dla optycanych
systemow Sledzenia obiektow

Michat Nowicki (Politechnika Poznariska): MNowe scenariusre autonomii  dia  nietypowych
pojazdéw z wykorzystaniam otwartego oprogramowania Autoware

Macie] Dryjanski (AVL Software and Functions GmbH sp. 2 0. o. - Dddziat w Palsce): Technologies
and Solutions for Next Generation Military Mability

17:30-17:40 przerwa kawowa
17:40-19:20 Sasjs IV - plenarna

Tomasz Pusty (Wojskowy Instytut Techniki Pancernej i Samochodowei): Wymuszenie
sinusoidalne kofermn kierownicy jake meteda oceny stanu technicznego pojazdu autonomicznego

Marcin Wroblewski (CHEMA sp. z o.0./ Wojskowy Instytut Techniki Pancernej | Samochodowej):
Topologle skeci komunikacyjnych oraz algorytmy wyboru lidera dla rojow bezzalogowych
pojarddw ladowych

Patryk Plochocki (Wojskowy Instytutu Techniki Pancerne] | Samachadowej): System  Analizy
Miezawodnoscl Pojarddw jako narzedzie wipomagania procesu eksplostacii zalogowych | bez-
zalogowych pojazddw wojskowych

Marek Nowakowski (Wojskowy Instybut Techniki Pancernej | Samochodowej): Nawigacja po-
jazdu bezzalogowego w warunkach zakldcen GPS

Whodzimierz Kupicz (Wojskowy Instytutu Techniki Pancermnej | Samochodowaj):Mowoczesna
aparatura | infrastruktura do badad pojazddw berzatogowych | autonomicznych Laboratorium
Badar Pojazddw Wojskowego Instytutu Techniki Pancernej | Samochodowej

Sebastian Jakubowski (Huta Stalowa Wola S.A.): Autonomia poriomu trzeciego w pojazdach
gaslenicowych do zastosowan militamych: Architektura systemu opartege na fuzji danych

Rafal Wigckowski  (Lukasiewicz - Przemysiowy Instytut Automatyki i Pomiardw PLAP):
Badanla funkcjonalnodcl robota PIAP HUNTER podczas FEX-24

19:20-20:00  Przerwa

20:00-02:00 Uroczysta kolacja

Dzien II 28.11.2024r,

10:00-11:40 Sesja V - plenarna

Dariusz Zardecki {Wojskowa Akademia Techniczna im, Jarestawa Dabrowskiego): Automatyczne
klerowanle samechodem w kontekscie teoril sterowania

Katarzyna Kijania (Eukasiewicz — Przemystowy Instybut Moboryzac)l): Skutecznost lokalizacii
platformy autonomiczne] dia warunkow 2 egraniczanym GNSS

Marian Janusz bopatka (Wojskowa Akademia Technicana im. Jarostawa Dabrowskiego):
Flatformy taktycznego wsparcia logistycznego

Anna Kalbarczyk (Pelitechnika Warszawsk): Innowacyjne systemy obserwacyjne dia platferm
bezzalogowych

Mateusz Ziubinski (Wojskowa Akademia Techniczna im. laroslawa
Technolegia, badania | zastosowania bezzatogowych pojazdéw ladawych
Daniel Sterniczuk  (tukasiewicz - Przemyshowy Instytut Motoryzac)): Berpleczedstwo
elektromagnetyczne pojazddw zautomatyzowanych

Janusz Bedkowski (Instytut Podstawowych Problemdw Techniki PAN): Open- hardware oraz
open-source do tworzenia mapy otoczenia dia bezzatogowych pojazddw ladowyeh

Dabrowskiego):

11:40-11:50 Przerwa kawowa

11:50-13:45 Sesja VI - promocyjno-przemysiowa

Eliza Kotowska (AVL List GmbH $p. 2 0.0. Preedstawicielstwo w Polsce): AWL Driveline Test
Systemns for HD Applications

Eryk J. Lipifski (GPS.PL Eryk 1. Lipinski): Nawigacja w scislej zabudowie i przy zakléceniach
GNSS. Komponenty do ustalania pozyc)l geograficzne] | orlentac)i preestrzenne] pojazdu w ofercie
firmy GPS.PL

Pauling Woroniecka (Eukasiewicz - Instytut Lotnictwa): Mo2liwodci Lukasiewicz - ILOT w zakre-
sie autonomii transportu

Piotr Gawecki (EC TEST Systems sp. z 0.0.): Systemy pomiarowe w ofercie EC TEST Systems,
stosowane w testach pojazddw autonomicznych

Krzysrtof Kulesza (STEKOP 5.A.): Pojazdy berzalogowe w terenie przygodnym
Leszek Musik | Pawel Hamatkiewicz (KOMES/ Wojskowy Instytut Techniki Pancerne] | Samo-

chodowe]): KOMES odpowiedziy na potrzebg specjalistycznych analiz  numeryczrych
i akredytowanych badan pojazddw | urzadzer

Tomasz Krakdwka (bukasiewicz — Przemystowy Instytut Automatyki | Pomlardw PLAP):
tukasiewicz - PIAP - roboly mobilne

Krzysztof Krdlikowskl (Forcepol): Technologie | systemy Forcepol w zakresie bezzalogowych
pojazddw ladowych

Krzysztof Podkowskl (SIMCREATEC): Wielofunkcyjny, modutowy, auto- nomiczny pojazd
terenowy o napgdzie elektrycznym - zalolenia pr T e, , badania
| symulacie

13:45-14:00

i zakon konferencji:
Witodd Luty - Dyrektor bukasiewlcz — PIMOT
Michat Ceramuga - Dyraktor WITRIS

14:00-15:0 Obiad




